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未来汽车征服最弯街道

“今天，车祸是年轻人的头
号杀手，这些事故大多都是人
为错误造成的，而不是机器故
障。我就想，我们为什么不能
让机器来保护我们的安全呢？”
谷歌无人驾驶汽车项目核心开
发人员塞巴斯蒂安·斯伦说，年
少时一位好友因车祸不幸去
世，激发了他对人工智能安全
汽车的研发兴趣。

塞巴斯蒂安曾是斯坦福大
学人工智能实验室主任，开发
过机器人导游、机器人矿工等
多个人工智能项目。2007 年，
塞巴斯蒂安和他团队中一些工
程师加入谷歌，专心研发无人
驾驶汽车技术。

2010 年，无人驾驶汽车真
正走到前台。如今，谷歌的无
人驾驶车（一辆经过改装的丰
田普锐斯）已经悄悄驶过硅谷
的大学校园，洛杉矶的海边大
道，以及遍布游人的好莱坞大
道，无人驾驶汽车甚至沿着全
世界最弯的街道——旧金山弯
弯曲曲的九曲花街，驶过金门
大桥、太平洋高速公路，到达靠
近内华达州的塔霍湖。

“它自己行使了 14万英里，
没人注意到这是一部无人驾驶
汽车。”塞巴斯蒂安自豪地说。

从谷歌展示的视频可以看
到，这辆丰田普锐斯不仅可以
在狭小城市街道中自如穿梭，也
可以在弯曲的山路上疾驰。夜
晚，一头麋鹿从山路上跳过，这
辆汽车自动减速；它还可以在停
车场上找位子，在收费站自动停
车。更为惊奇的是，这辆汽车还
曾精确地完成了驾驶桩考。

激光探测技术是关键

如果非要找出这辆超级普
锐斯的过人之处，那只能是车上

“捆绑”的大大小小的探测器了。
和普通车辆不同，无人驾

驶车辆的核心在于，它有着一
套完整的感应系统，可以对周
围环境360度无死角关注。

谷歌无人驾驶汽车项目华
人工程师朱佳俊对记者介绍
说，谷歌无人驾驶汽车内部有
着一系列的感应器，由激光探
测仪、无线电雷达探测器、摄像
设备等组成。

通过这一系列感应器，汽
车可以清晰“看到”周围物体，
清楚地掌握它们的大小、距离，
能判断出周围物体将可能对车
辆的运动和路线造成什么影
响，并作出相应的反应。

从谷歌公布的感应画面来
看，无人驾驶汽车“眼中”的街
景如同“感应图”，能对其他车

辆、步行道、红绿灯等物体重点
标出。项目首席技术师乌玛森
表示，无人驾驶系统的“心脏”，
就是位于汽车顶部的激光探测
仪，它可以制作出周边环境的
3D地图。

车辆不同的感应器分布
车身各处，前后保险杠共安装
4 个雷达，当汽车在高速路上
时，雷达可以让汽车“看”得更
远。汽车后镜装有摄像头，可
以注意到红绿灯。此外，汽车
上还有 GPS 装置，以及用以跟
踪汽车运动的车轮编码器等
多个设备。

朱佳俊表示，无人驾驶系
统不会像驾驶者那样分散注意
力，它可以更谨慎地驾驶，当系
统发现一个比较陌生的情况无
法判断做出何种反应时，也会
通过信号传递给驾驶人，切换
成手动驾驶。

大规模推广需过法律关

谷歌无人驾驶汽车“惊艳”
亮相后，引发外界广泛关注。

不久，这种无人驾驶汽车
就能在美国加州、亚利桑那州、
佛罗里达州、夏威夷和俄克拉
何马等地上路了。

业内人士预计，在欧美国
家，无人驾驶汽车有望在 3 到 5
年后推入市场。

塞巴斯蒂安表示，除了比
传统驾驶方式更加安全外，无
人驾驶还有很多好处。“美国人
每年浪费在汽车拥堵上的时间
超过 40 亿小时，交通堵塞导致
24 亿加仑汽油的浪费，无人驾
驶可以让高速公路的承载量提
高 2 到 3 倍，优化车辆行驶道
路，消除拥堵，让人们重新获得
堵在路上的时间。”

事实上，除了谷歌之外，
还有很多国家和公司在研发
这一能够改变未来汽车工业
的新技术。日前，几家欧洲公
司联合启动“SARTRE”项目，
首次成功让三辆无人驾驶汽
车和一辆无人驾驶卡车在西班
牙一条高速公路上行驶了 124
英里。德国的科学家也正在

“自动化”一辆帕萨特，英国牛
津大学则往一辆军事吉普车
上安装自动系统……

同济大学汽车学院院长余
卓平此前接受媒体采访时表示，
包括同济大学在内的国内很多
机构也在从事无人驾驶技术研
究，与电动车技术一样，无人驾
驶技术将改变汽车的未来。

不过，无人驾驶还有很多路
要走。乌玛森认为，相比技术可
靠性，法律问题或许是无人驾驶
技术大规模商业化的最大障碍。
万一发生了事故，责任在谁？

采写/新京报记者 金煜

成功？我才刚上路呢！

无人驾驶汽车普
锐斯获牌照上路行驶，
它绝不会因为疲劳、醉
酒而分散注意力。

1 在十字路口，无人
驾驶汽车通过前置摄像
头判定红绿灯状态，根
据规则避让其他车辆。

2 在路上遇到行人
时，无人驾驶汽车会主
动减速停下避让行人，
而不是抢道先行。

3

无人驾驶汽车通
过安装在左后轮的传
感器确定位置，根据路
况完成并线。

4

无论昼夜，无人驾
驶汽车均可判定路况
采取行动，遇到紧急状
况还可变为手动驾驶。

5

激光探测仪：车顶安
装激光探测仪，在高速旋
转时向周围发射64束激
光，探测结果以精细3D
地形图的方式呈现出来。

前置摄像头:安装在
后视镜附近，用于识别
交通信号灯，并在车载
电脑的辅助下辨别移动
的物体。

左后轮传感器:通过
测定汽车的横向移
动来帮助电脑给汽
车定位。

前后雷达:前后保险杠
共安装了4个雷达，用
于测量汽车与前后左
右各个物体间的距离。

主控电脑:主控电脑
放在汽车后备厢，负
责汽车的行驶路线、
方式的判断和执行。

车轮编码器:用来确
定位置，跟踪汽车的
运动情况。
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亲，还在为如何翘
班考取驾照而犯愁，每
天劳累之余，还要撑着
眼皮在拥挤不堪的马
路上浪费脑细胞？

不 要 烦 躁 了 ，因
为，以前只有在科幻片
中才能看到的无人驾
驶汽车，似乎已经离我
们不远了。近日，谷歌
无人驾驶汽车在美国
内华达州获得许可证，
可以像普通汽车一样
进入行驶。除了谷歌，
来自欧洲等世界其他
国家的研发机构也正
在加紧研发自动驾驶
技术。

业内人士预测，无
人驾驶汽车会在3到5
年内投放市场。对于
这一能够改变汽车未
来的新技术，我们完全
可以用周润发那句经
典的广告词来预测它
的前景——成功？我
才刚上路呢！


